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OBJETIVO:

Al final del curso el alumno sera capaz de:

 ldentificar la organizacion y arquitectura
de los microprocesadores de 16 bits.

d Disenar e implementar programas
usando algoritmos en lenguaje
ensamblador.

J Disenar un sistema minimo con base en
un microprocesador.
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CONTENIDO SINTETICO:

. Introduccion.

. Caracteristicas del Microprocesador 80X86.
. Programacion en Ensamblador.

. Tipos de Memoria.

. Mapeo y Decodificacion.

. Interfaz con la Memoria y Entrada/Salida.

. Comunicacion Paralela y Serial.

. Interrupciones y Acceso Directo a Memoria.
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Tema 1. Introduccion

1. Evolucion Historica de los Microprocesadores

2. Arquitectura general de los Microprocesadores
2.1 Estructura de los registros
2.2 Buses de direccion, datos y control
2.3 Operacion tipica de un procesador

3. Configuracion conceptual de una microcoputadora
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Tema 2. Caracteristicas del Microprocesador 80X86.

1. Arquitectura basica del microprocesador 8086
1.1 Arquitectura Interna BIU y EU

2. Especificaciones de hardware

3. Memoria
3.1 Lineal
3.2 Segmentada

4. Registros
5. Modos de Direccionamiento
6. Conjunto de instrucciones
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Tema 3. Programacion en Ensamblador.

1. Tipos de datos en ensamblador
1.1 Enteros, booleanos y caracteres
1.2 Arreglos y Registros

2. Estructuras de control en ensamblador

2.1 Saltos condicionales y absolutos

2.2 Estructuras de seleccion (tipo if-then-else) y de

seleccion multiple (tipo case)

2.3 Estructuras de repeticion (tipo for, while y repeat)
3. Disefo de Programas

3.1 Programacion Modular

3.2 Macros

3.3 Depuracion
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Tema 4. Tipos de Memoria.

1. Retencion del bus de Direcciones
1.1 Demultiplexacion de los buses
1.2 El sistema de retencion

1.3 Temporizacion del Bus. Ciclo de Lectura y Ciclo de
Escritura.

1.4 Generador de reloj 8284.
1.5 El controlador de bus 8288
2. Tipos de memoaorias
2.1 EPROM
2.2 RAM estatica (SRAM)
2.3 RAM dinamica (DRAM)
3. Controlador de RAM dinamica.
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Tema 5. Mapeo y Decodificacion.

Mapeo de Memoria

Bancos de Memoria

Decodificacion de bancos de Memoria
Mapeo de Memoria

Mapeo de E/S

5.1 E/S aislada

5.2 E/S mapeada en memoria
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Tema 6. Interfaz con la Memoria y Entrada/Salida.

1. Interfaz de Memoria con el 8086
2. Interfaz basica de E/S
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Tema 7. Comunicacion Paralela y Serial.

1. Interfaz Paralela

1.1 Puerto Paralelo 8255A
2. Interfaz Serie.
2.1 Conceptos de transmision serial
2.2 UART 8250
2.3 USART 8251A
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Tema 8. Interrupciones y Acceso Directo a Memoria.

1. Interrupciones.

1.1 Procesamiento basico de las Interrupciones
1.2 Interrupciones por hardware en el 8086
1.3 Controlador de Interrupciones 8259A

2. Acceso Directo a Memoria.
2.1 Operacion basica del DMA
2.2 Controlador de acceso directo a memoria
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